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Desde el punto de vista oclusal, le damos 
especial importancia al control del segmento posterior 
y consideramos como una referencia de 
altura, al primer molar superior e inferior. 

-Primera en alcanzar la total eruption el sector 
posterior 

-Soporta la oclusion durante la dentition mixta 
Referencia para el segundo premolar (protection) 
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La indication basica para la colocation de los 
tubos en los segundos molares es respetar la 
misma altura e inclination indicadas para el 
primer molar. 

Debe observarse que el 

segundo molar presenta posiciones variables de 

acuerdo al grado de curva de Spee existente en 

el 


sector posterior. 





Aun con curvas de Spee cuya forma y 
profundidad 

estan dentro de parametros normales, en 

algunos pacientes de musculatura debil y/o 
escaso 

overbite esta nivelacion posterior no es 
conveniente 


porque agravara la situacion existente. 




En aquellos casos en que la curva de spee posterior 
es muy acentuada, se colocaran las bandas 
para controlar transversalmente la position de los 
segundos molares superiores , a traves de aparatologfa 
auxiliar palatina (barra palatina, expansor 
palatino y quad helix ) pero no se utilizara el tubo 
vestibular para la colocation de arcos vestibulares 

En la arcada inferior, en estos casos de curva 
muy marcada, colocaremos bandas destinadas a la 
instalacion de arcos linguales para el control del 
torque de estos molares o bien sera necesario 
incluir algun doblez en el arco para compensar 
este desnivel entre ambos molares. 



Varios investigadores (Storey, Smith, Brian 
Lee, Ricketts, entre otros) evaluaron la fuerza 
optima necesaria para el movimiento de las piezas 
midiendo la "superficie expuesta de la raiz", es 
decir, la superficie de la raiz enfrentada al 
movimiento. 

Brian Lee propuso 200 g/cm2 como la presion 
optima para lograr un movimiento eficiente. 

Esto hace que la fuerza aplicada sobre los distintos 
dientes sea variable porque depende de la 
superficie radicular involucrada y tambien del 
movimiento deseado. 

Cuando un diente del sector anterior es movido 
en direccion anteroposterior, las superficies 
enfrentadas al movimiento seran la vestibular o la 
palatina; pero si este mismo movimiento se realiza 
en los sectores posteriores, las caras radiculares 
involucradas seran la mesial o la distal. 

A la inversa, en el movimiento en sentido lateral, 
las superficies expuestas seran la mesial o la 
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Ricketts sugiere que el rango de fuerzas optimas esta cercano a los 100 g/cm2. 
Es decir, la mitad de la propuesta por Brian Lee. 


Demostro clinicamente que la intrusion de los incisivos inferiores con arcos utilitarios se hacia con eficiencia 
aplicando fuerzas de 15 a 20 g por diente, es decir, 100 g/cm' dado que la seccion transversal de la raiz de estas 
piezas tiene una superficie de 0,2 cm'. 
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